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I. Mekatronik i¢in Yenilik¢i Uzaktan Erisimli Laboratuvar EDUMEC Ornegi
Topuz V, Ak A, Oral B, Altikardes Z. A.
Diger, ss.132-134, 2014

Desteklenen Projeler

2017 -2019 Beyin Bilgisayar Arayizii Tabanli Robot Kontroli, Yiuksekdgretim Kurumlari Destekli Proje
2006 - 2019 Bir Asfalt Yiizeyin Makro Doku Yapisinin Goriintii isleme Teknikleri ile Tespiti, Yiksekdgretim
Kurumlar Destekli Proje
2011 - 2013 E LEARNING EDUCATION AND INNOVATIVE REMOTE LABORATORY FOR
MECHATRONICS - EDUMEC, AB Destekli Diger Projeler
2007 - 2010 Rlzgar Gines Hibrid Gig Sistem Beslemeli Bir Mekanin Aydinlik Diizeyinin LED li Armatirler
Kullanilarak Kontrold, Yiksekdgretim Kurumlar Destekli Proje
2003 - 2007 Teknik Bilimler Meslek Yuksekokulu Uzaktan Egitim Pilot Projesi, Yiksekégretim Kurumlari
Destekli Proje
2004 - 2006 3 Eksenli Robot Kolu ile Planli Olmayan Nesnenin Gériinti isleme Teknigi ile Takibi, Diger
Uluslararasi Fon Programlari
2003 - 2003 Karayollarinda O.I.U§an Trafik Skisikliginin Degisken Hiz Yaklagimi Yontemi ile Azaltimasi Bogazigi
Koprisu Gegisi Ornegi, Yiksekdgretim Kurumlar Destekli Proje
Patent
2017 Kiyak I., Oral B., Topqu., I?OWER LED MODUL ICEREN DAHILI AKILLI AYDINLATMA
ARMATURU, Patent, BOLUM H Elektrik, Bulusun Bagvuru Numarasi: , Standart Tescil, 2017
Odiiller

Ocak 2011 Tesvik, Tiubitak



	Prof. Dr. VEDAT TOPUZ

