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XXII. Determination of illuminance level using ANN model  TOPUZ V., ATİŞ S., Kocabey S., Tektas M.11th International Conference on Knowledge-Based Intelligent Informational and Engineering Systems/17thItalian Workshop on Neural Networks, Vietri sul Mare, İtalya, 12 - 14 Eylül 2007, cilt.4692, ss.773-775XXIII. ISAC Robot Kolunun Yörünge Takibi İçin PID Kontrolörün Genetik Algoritma ile Optimizasyonu ÜNAL M., ERDAL H., TOPUZ V., ERGÜZEL T. T.UMES'07 - Ulusal Teknik Eğitim, Mühendislik ve Eğitim Bilimleri Genç Araştırmacılar Sempozyumu, Kocaeli, Türkiye,20 Haziran 2007, ss.404-407XXIV. Estimation of total harmonic distortion in short chorded induction motors using artificial neural  networkBİRBİR Y., Nogay H. S., TOPUZ V.6th WSEAS International Conference on Applications of Electrical Engineering, İstanbul, Türkiye, 27 - 29 Mayıs2007, ss.206-207XXV. Uzaktan Eğitim Pilot Proje OrganizasyonuKesen U., Altıkardeş Z. A., Ak A., Çınar A., Topuz V.I.Uluslararası Mesleki ve Teknik Eğitim Teknolojileri Kongresi, İstanbul, Türkiye, 5 - 07 Eylül 2005XXVI. ISAC Robot Kolunun Yörünge Takibi için PID Kontrolörün Genetik Algoritma İle Optimizasyonu ÜNAL M., ERDAL H., TOPUZ V., ERGÜZEL T. T.Ulusal Teknik Eğitim ve Eğitim Bilimleri Genç Araştırmacılar Sempozyumu (UMES’07), Türkiye, 1 - 03 Haziran 2005XXVII. Otomotiv Sektörü için İdeal Tekniker Eğitimi TEKTAŞ M., TOPUZ V., İLHAN M., OKATAN K.I. Uluslararası Mesleki ve Teknik Eğitim Teknolojileri Kongresi, Türkiye, 1 - 03 Haziran 2005XXVIII. Origin Destination Trip Matrix Estimation by Using Artificial Neural NetworksAKBAŞ A., ÇELİK H. H., TOPUZ V.ACE 2004 6th International congress on advances in civil engineering, İstanbul, Türkiye, 4 - 06 Ekim 2004XXIX. An Educational Tool Study on Mechatronics  Simulation and Emulation of Stepper Motor DrivingSystem by Using Microcontroller Based System InterfaceAKDOĞAN E., TOPUZ V., AKBAŞ A.International Conference on Mechatronics (ICM’04), 1 - 03 Eylül 2004XXX. Lighting Issues in Aircraft and Maintenance Workplaces EKREN N., SELÇUK A., KOCABEY S., AKBAŞ A., TOPUZ V.Air Transport Research Society World Conference (ATRS 2004), 1 - 03 Eylül 2004XXXI. Teknoloji Eğitiminde Yapay Zeka Tekniklerinin Yeri ve ÖnemiTEKTAŞ M., TEKTAŞ N., TOPUZ V.IV. International Educational Technology Symposium, 1 - 03 Eylül 2004XXXII. Lighting Issues in Aircraft Repair and Maintenance Workplaces EKREN N., ATİŞ S., KOCABEY S., AKBAS A., TOPUZ V.Air Transport Research Society World Conference, İstanbul, Türkiye, 1 - 03 Temmuz 2004, ss.1-15XXXIII. An education tool study on mechatronics: Emulation of stepper motor driving systems by using amicrocontroller based system interfaceAkdogan E., Topuz V., Akbas A.IEEE International Conference on Mechatronics (ICM 2004), İstanbul, Türkiye, 3 - 05 Haziran 2004, ss.509-512XXXIV. Fuzzy Signal Controller for Critical Intersections in Istanbul   AKBAŞ A., TOPUZ V., ÇELİK H. H., ERGÜN M.19. Dresden Conference of Traffic and Transportation Sciences, 1 - 03 Haziran 2003XXXV. Yapay Zekâ Tekniklerinin Trafik Kontrolünde Kullanılması Üzerinde Bir İnceleme TEKTAŞ M., AKBAŞ A., TOPUZ V.Uluslararası Trafik ve Yol Güvenliği Kongresi ve Fuarı, 1 - 03 Haziran 2002XXXVI. Boğaz Köprüsü Yolunda Katılım Noktalarında Trafik Akımlarının Bulanık Mantık Yaklaşımı ile Kontrolü ve Bir Uygulama ÖrneğiTOPUZ V., AKBAŞ A., TEKTAŞ M.



Uluslararası Trafik ve Yol Güvenliği Kongresi ve Fuarı, 1 - 03 Haziran 2002XXXVII. TBMYO Öğrencilerinin Genel Karakteristiklerinin ve Memnuniyetinin SPSS Ortamında AnaliziTEKTAŞ M., TOPUZ V.I. Ulusal Meslek Yüksekokulları Sempozyumu, Türkiye, 1 - 03 Mayıs 2001
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