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Refereed Congress / Symposium Publications in ProceedingsRefereed Congress / Symposium Publications in ProceedingsI. Kablosuz Doğalgaz Borusu Muayene Robotu TasarımıKablosuz Doğalgaz Borusu Muayene Robotu TasarımıÇETİNSOY E., Esgin H.TOK2018, Turkey, 12 - 14 September 2018II. Design of an Ex-proof Untethered In-pipe Inspection RobotDesign of an Ex-proof Untethered In-pipe Inspection RobotÇETİNSOY E., Esgin H.AQTR2018, 24 - 26 May 2018III. Design and Control o f a Gas-Electric Hybrid Quad Tilt-Rotor UAV with Morphing WingDesign and Control o f a Gas-Electric Hybrid Quad Tilt-Rotor UAV with Morphing WingÇETİNSOY E.International Conference on Unmaneed Aerial Systems ICUAS2015, Denver, United States Of America, 9 - 12 June2015IV. Design and Modeling of a Gas-Electric Hybrid Quad Tilt-Rotor UAV with Morphing WingDesign and Modeling of a Gas-Electric Hybrid Quad Tilt-Rotor UAV with Morphing WingCetinsoy E.11th IEEE International Conference on Mechatronics and Automation (ICMA), Tianjin, China, 3 - 06 August 2014,pp.1193-1198V. Design and initial flight tests o f a holonomic quadrotor UAV with sub-rotor control surfacesDesign and initial flight tests o f a holonomic quadrotor UAV with sub-rotor control surfacesÇETİNSOY E.20th Annual International Conference on Mechatronics and Machine Vision in Practice, M2VIP 2013, Ankara,Turkey, 20 September 2013, pp.63-69VI. Hareketli Kanatçıklarla Yanal Hareket Edebilen Dört Rotor Helikopter İHA Tasarımı ve Uçuş TestleriHareketli Kanatçıklarla Yanal Hareket Edebilen Dört Rotor Helikopter İHA Tasarımı ve Uçuş TestleriÇetinsoy E.TOK2013, Malatya, Turkey, 26 - 28 September 2013, pp.1-7VII. Design and Flight Tests o f a Holonomic Quadrotor UAV with Sub-Rotor Control SurfacesDesign and Flight Tests o f a Holonomic Quadrotor UAV with Sub-Rotor Control SurfacesCetinsoy E.10th IEEE International Conference on Mechatronics and Automation (ICMA), Takamatsu, Japan, 4 - 07 August2013, pp.1197-1202VIII. Design and simulation of a holonomic quadrotor UAV with sub-rotor control surfacesDesign and simulation of a holonomic quadrotor UAV with sub-rotor control surfacesÇETİNSOY E.2012 IEEE International Conference on Robotics and Biomimetics, ROBIO 2012, Guangzhou, China, 11 - 14December 2012, pp.1164-1169IX. Hareketli Kanatçıklarla Yanal Hareket Edebilen Dört Rotor Helikopter İHA Tasarım ve BenzetimiHareketli Kanatçıklarla Yanal Hareket Edebilen Dört Rotor Helikopter İHA Tasarım ve BenzetimiÇetinsoy E.TOK2012, Niğde, Turkey, 11 - 13 October 2012, pp.1-7X. Robust Position Control o f a Tilt-Wing QuadrotorRobust Position Control o f a Tilt-Wing QuadrotorHancer C., Oner K. T., Sirimoglu E., Cetinsoy E., Unel M.49th IEEE Conference on Decision and Control (CDC), Georgia, United States Of America, 15 - 17 December 2010,pp.4908-4913XI. Robust Hovering Control o f a Quad Tilt-Wing UAVRobust Hovering Control o f a Quad Tilt-Wing UAVHancer C., Oner K. T., Sirimoglu E., Cetinsoy E., Unel M.36th Annual Conference of the IEEE Industrial-Electronics-Society (IECON)/4th IEEE International Conference onE-Learning in Industrial Electronics/IES Industry Forum, Arizona, United States Of America, 7 - 10 November 2010XII. Yeni Bir  İnsansız Hava Aracının SUAVİ Prototip Üretimi ve Algılayıcı Eyleyici EntegrasyonuYeni Bir  İnsansız Hava Aracının SUAVİ Prototip Üretimi ve Algılayıcı Eyleyici EntegrasyonuÇetinsoy E.TOK2009, İstanbul, Turkey, 13 - 15 October 2009, pp.1-7XIII. Döner Kanat Mekanizmasına Sahip Yeni Bir  İnsansız Hava Aracının SUAVİ Modellenmesi ve KontrolüDöner Kanat Mekanizmasına Sahip Yeni Bir  İnsansız Hava Aracının SUAVİ Modellenmesi ve KontrolüÇetinsoy E.TOK2009, İstanbul, Turkey, 13 - 15 October 2009, pp.1-7XIV. Yeni Bir  İnsansız Hava Aracının SUAVİ Mekanik ve Aerodinamik TasarımıYeni Bir  İnsansız Hava Aracının SUAVİ Mekanik ve Aerodinamik TasarımıÇetinsoy E.TOK2008, İstanbul, Turkey, 13 - 15 November 2008, pp.1-7



XV. Yeni Bir  İnsansız Hava Aracının SUAVİ Dikey Uçuş Kipi İçin Dinamik Modeli ve Yörünge KontrolüYeni Bir  İnsansız Hava Aracının SUAVİ Dikey Uçuş Kipi İçin Dinamik Modeli ve Yörünge KontrolüÇetinsoy E.TOK2008, İstanbul, Turkey, 13 - 15 November 2008, pp.1-7XVI. İnsansız Hava Araçları için Test Düzeneği Tasarımı ve Üretimiİnsansız Hava Araçları için Test Düzeneği Tasarımı ve ÜretimiÇetinsoy E.TOK2008, İstanbul, Turkey, 13 - 15 November 2008, pp.1-7XVII. A Study of Brush Seal Oil L ift Through Long Bearing AnalysisA Study of Brush Seal Oil L ift Through Long Bearing AnalysisÇetinsoy E.IJTC2006, Texas, United States Of America, 23 - 25 October 2006, pp.1-7
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